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POUTRE 2x 10
POUTRE 2x 8
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POUTRE 2 x 4

POUTRE 2 x 2
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POUTRE 2x 9

POUTRE 2 x 7

POUTRE 2x 5

POUTRE 2 x 3

POUTRES 2X
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POUTRES 1X
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POUTRE 1 x 6

POUTRE 1 x 4
POUTRE 1 x3
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POUTRES SPECIALES

POUTRE AVEC UN
ANGLE DE 60°

POUTRE AVEC UN
ANGLE DE 45°

POUTRE AVEC UN

0
ANGLE DE 30 4X4 POUTRE A

ANGLE DROIT
AVEC DECALAGE

POUTRE A ANGLE orepemes
DROIT3X5 &%

POUTRE EN T 3X4 CS050S

_B) POUTRE A ANGLE
DROIT 2X3
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PLAQUE 6X12

PLAQUE 12X12

PLAQUES 12X

PLAQUE 4X8

PLAQUES 4X

PLAQUE 4X12
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CONNECTEURS D’ANGLE

GRAND
CONNECTEUR
D’ANGLE

EQUERRE 1X2
LARGEUR 2 AVEC
DECALAGE

EQUERRE 2X2
LARGEUR 2

EQUERRE
DOUBLE 2X2

™ ¢ RIS

PETIT
CONNETEUR
D’ANGLE

EQUERRE 1X2
LARGUER 2

ac
o
@
af

EQUERRE 2X1
LARGEUR 2 AVEC
DECALAGE

EQUERRE 2X1
LARGEUR 2

EQUERRE 1X1
LARGEUR 1 AVEC
DECALAGE

EQUERRE 1X1
LARGEUR 2 AVEC
DECALAGE

PLAQUES DE LIAISON

PLAQUES DE LIAISON A L'AXE 1X3

m PLAQUES DE LIAISON A L'AXE 2X2
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BARRES

BARRE L=1/2 =il

BARRE L=1 =l e
BARRE L=2X ==

BROCHES

== BROCHE 1X1

BE=S  BROCHE 1X2
E=f== BROCHE 2X2

- HEEEEsEEs

BARRE L=4X Broche de connecteur
BARRE L-6X =/ WENSS.  plafonnée 0X3

BARRE L=8X ol —— Broche de connecteur

CONECTEUR DE BARRE

Q CONNECTEUR DE BARRES

E———

N | PETIT CONNECTEUR DE BARRES

CONNECTEUR DE BOUT DE BARRE

plafonnée 0X2
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AXES
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AXES EN PLASTIQUE

— AXE EN PLASTIQUE L=2 ——l
ossssssss AXE EN PLASTIQUE L=3 @@

ssssssssssms AXE EN PLASTIQUE L=4

meeesssssssssss AXE EN PLASTIQUE L=5

BUTEE EN CAOUTCHOUC °

msmmm  AXE EN PLASTIQUE AVEC BUTEE L=2
messssms  AXE EN PLASTIQUE AVEC BUTEE L=3 RONDELLE @ |

esssssss—— AXE EN PLASTIQUE AVEC BUTEE L=4

1/2X BAGUE @ [I
sssss————— AXE EN PLASTIQUE AVEC BUTEE L=5 D’ECRTEMENT

e AXE MOTEUR EN PLASTIQUE L=2

epesssssss AXE MOTEUR EN PLASTIQUE L=3

_ AXE MOTEUR EN PLASTIQUE L=4
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ENGRENAGE A

ENGRENAGE ANGLE DROIT

ENGRENAGE
12 DENTS
ENGRENAGE 36 DENTS ENGRENAGE A ANGLE
DROIT 36 DENTS

ENGRENAGE 60 DENTS

POULIES

POULIEDE  PNEU POULIE DE f(?;’nb'lE DE
POULIE DE 30 MM (ROULEMENT 20 MM
40 MM 100MM)

LEARNING ACCESS INSTITUTE - V1.0 - 03/04/2020

10



POULIE DE
20 MM

PNEU (ROULEMENT PNEU (ROULEMENT

200MM) 160MM)

(ROULEMENT
100MM
) o™

P >, -‘;:“ JANTE 60 MM PNEU (ROULEMENT
\Q 'ﬂ 250MM)

ROUE
OMNIDIRECTIONNELLE
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S °

DETECTEUR CAPTEUR DE DETECTEUR CAPTEUR
DE DISTANCE CONTACT DE COULEUR LED SENSITIVE GYROSCOPIQUE

MOTEUR SMART CABLE SMART
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CERVEAU DU
ROBOT

. I

RADIO SMART

CHARGEUR DE
LA BATTERIE

CABLE USB DU ROBOT

13

TELECOMMANDE VEX
BATTERIE DE LA
TELECOMMANDE VEX

BATTERIE DU
ROBOT
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4 Hours to fully charge
4 heures pour un
chargement complet

SOLID SOLID BLINKING NO LIGHT
SOLIDE SOLIDE LE CLIGNEMENT PAS DE LUMIERE

AN O

Battery is Fully Charged Battery Charge in Progress Battery Fault

Not Chargin
Batterie Complétement Chargement de la Batterie Batterie Faible Ne Char;'; Pgas
argée en Cours
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SOLID BLINKING SOLID BLINKING
SOLIDE LE CLINGNEMENT SOLIDE LE CLINGNEMENT

Battery level low - Battery level low -

ON with NO Radio Link ON with Good Radio Link with NO Radio Link with good Radio Link

ALLUME avec aucune liaison ON avec la bonne liaison radio Niveau de batterie faible Niveau de batterie faible
radio (recherche) avec aucune liaison radio avec liaison radio

LEARNING ACCESS INSTITUTE - V1.0 - 03/04/2020

15



Utilisation des télécommandes pour piloter le Cerveau du Robot

Quand vous étes connectes par Radio ou par la rallonge vous
pouvez utiliser les boutons de la Téléecommande pour parcourir les
menus du Cerveau du Robot

Cerveau du Robot. boubie tap to exit Program

Appuyez deux fois pour sortir
ea N arF
v v

Up Button n Check Button
. Bouton du Haut Bouton de Contréle |

Down Button a a X Button
. Bouton du Bas Bouton X |

du Programme |
a®
@

A

LEARNING ACCESS INSTITUTE - V1.0 - 03/04/2020

16



Motor Output

A Press to Activate
Sortie de Moteur

Appuyez pour Activer

Moteur Intelligent Capteur de Contact

Les Moteurs Intelligents Les Commutateurs de Contact

comportent des encodeurs envoient au Cerveau du Robot un

intégrés afin de fournir une signal quand on appuie dessus tel

fonction intelligente et precise des un riait frappant un mur ou un

mouvements de rotation mécanisme de bras frappant son
extrémité.
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Touch Sensor
Capteur de Contact/

Light Dome

\ | Déme Lumineux

Touche Lumineuse

La Touche LED s’allume de toutes
les couleurs et réagit quand la
surface supérieure est touchée
par une personne

18

Ultrasonic Receiver
B Récepteur a Ultrason |

Ultrasonic Transmitter
Trasmetteur a Ultrason)

e

Détecteur de Distance

Le Détecteur de Distance utilise
des ondes sonores a ultrasons (in
detectable a I'oreille humaine)
pour detecter la distance des
objets
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White LED
LED Blanche )

Color Sensor
Détecteur de couleur |

/ |
|

|
|
|

Infrared LED
\_LED infrarouge |

Detecteur de Couleur

Le Capteur de Couleur détecte la
nuance de la couleur et le niveau
de gris des objets proches
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Capteaur Gyroscopique

Le Capteur Gyroscopique mesure
la vitesse de rotation et calcule le
sens de rotation actuel a
exactement 90 degrés
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